
 

 

TUGAS AKHIR 

 

RANCANG BANGUN SELF BALANCING ROBOT MENGGUNAKAN ARDUINO 

DAN GYROSCOPE SEBAGAI SENSOR PENYEIMBANG BERBASIS PID  

( PROPORSIONAL INTEGRAL DIFERENSIAL ) 

Diajukan untuk Memenuhi Salah Satu Persyaratan dalam Menyelesaikan Sarjana (S-1) pada  

Jurusan Teknik Elektro 
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