
 

 
 

TUGAS AKHIR 

 

PERANCANGAN GIMBAL 3-AXIS SEBAGAI PENSTABIL KAMERA 

SAAT BERKENDARA BERBASIS SISTEM KONTROL 

PROPORSIONAL, INTEGRAL, DERIVATIF (PID) 

 

Diajukan Untuk Memenuhi Salah  Satu Persyaratan Dalam Menyelesaikan 

Sarjana (S-1) Pada Jurusan Teknik Elektro 

 

 

 

 

 

Oleh: 

HANDY SURYANA 
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